Formelark FYS1100

Zﬁ:md=i—f, hvor ﬁ=mﬁ=m% og d= Z:_Z%

Konstantd: =1y +dt, 7= +vt+dt2, v:—vi=2d-(F—7)
Konstant a: w =wy+at, =0+ wyt+ %atz, w? — wk =2a(0 -0,
Baneakselerasjon: d= ‘;—fﬁT + vr—ZﬁN

Rotasjon: V=0WXT, A=aX7T+ & X (WXT7)

Galilei-transformasjon, referansesystemer: F=R+7, p=V+v, d=d
Fjeerkraft: F(x) = —k(x — xy), luftmotstand: E, = —k¥ eller FE, = —D|B|?
Statisk friksjon: |ﬁ's| < UugN, dynamisk friksjon: |ﬁd| = usN

Arbeid: W, = ftiflf" -vdt = ffﬁ -di = K — K,, kinetisk energi: K= %mv2
Potensiell energi for gravitasjon: U = mgy, for fjeerkraft: U = %k(x — Xg)?

Effekt: P = 11r_1)1 E =F-%

Konservativ kraft: 1D: F(x) = —dU(x), 3D: F = —VU(#)

dx
Impuls: J = fttol Fdt = AB = p(t,) — B(t,)

- = L, d o
Rakettligningen: FeXt + vreld—T =md

Massesenter: R = %Zlmlﬁ MfM 7dm, M=%m= [, dm
Kraftmoment: 7 =7xF, spinn: L=#Xp
. 5 dL .

Spinnsats: T=— Stive legemer: L, =IlLw,, T, = l,a,

Kinetisk rotasjonsenergi: K = %Ia)2 Treghetsmoment: I=Y;mpf = [, p*dm

Parallellakseteoremet: [ = I, + Md? Rullebetingelse: V = wR

Gravitasjon: F(#) =—-G mlmz a,, Uur)=-G mlrmz; G er gravitasjonskonstanten

: u 1

Lorentz-transformasjon: x' = y(x —ut), y' =y, z'=z t' =y (t - C—Zx), y = —

v

Lorentz-transformasjon for hastighet: v’ = 1v T
ez

Tidsdilatasjon: At = yAt, , lengdekontraksjon: [ = 170
Taylor-rekke til en funksjon f(x) om funksjonsargumentet x = a:

1 d d?f(x= 1 d
T () = f(@ + 2~ LD L Ly @G | L gV Gm0)
(x a)‘n.+1 d”“f(x
(n+1)! dxn+1

Restledd: R, (f; a)(x) = 9 hvor { € [x, a] er ukjent.

Difflikninger: Separabel 1.ordens linezer diff-likn.:

d d dp
q() - =p®) = [q(x) dx = [p(t) dt = Q(x) = P(t) + €, med =% = q(x) 0g == = p(t)
2.ordens homogene linezere diff-likn. med konstante koeffisienter:

2
d‘;gt) +p——= dx(t) + qx(t) = 0 = Karakteristisk likn. 22 + pA + g = 0 med generelt to rgtter 1;0g 1,.

Generelle I¢sn|nger. To reelle rgtter: x(t) = Ce*tt + C,e?2t En reell rot: x(t) = C,e?t + C,t et
To komplekse rgtter, 1, = a + ib, 1, = a — ib : x(t) = e*(C, cos(bt) + C, sin(bt))




