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hvor G er gravitasjonskonstanten, og origo er lagt i
massesenteret til legeme A.

Lorentz-transformasjon

Tidsdilatasjon og Lengdekontraksjon
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Taylor-rekke

til en funksjon f(z) om funksjonsargumentet z = a
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Differensialligninger

1. ordens separable linezere differensialligninger
dx
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2. ordens homogene linezere differensialligninger
med konstante koeffisienter
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Karakteristisk ligning:
M4+pr+qg=0
med generelt to retter A\; og A2
Generelle lesninger:

To reelle rotter

z(t) = Cret + Cpet2t

En reell rot
z(t) = Crert + Cot et

To komplekse rotter, \1 = a +ib, Ao =a —ib

z(t) = e**(C1 cos(bt) 4+ Cz sin(bt))



