Formler i elektromagnetisme:
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Potensialer i elektrodynamikken:
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Grensebetingelser:

Ei = Ey, D1, — Doy = psna, H;; — Hy = J, x 1, B, = Bo,.

Konstanter:

po =4m-10"7 H/m

€0 = 1/(poct) ~ 8.854-107* F/m

Lyshastighet i vakuum: co = 1//foeg = 299792458 m/s =~ 3.0- 10° m/s
Lyshastighet i et medium: ¢ = 1/./pne

Elementzerladningen: e = 1.6-107% C

Elektronets hvilemasse: me = 9.11-1073! kg

Standard tyngdeakselerasjon: g = 9.80665 m/ s?

Gravitasjonskonstant: v = 6.673-10~!* N.m? /kg®.
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Differensielle vektoridentiteter:

x-VV = g—‘; (x vilkarlig akse)
V(V+W)=VV+VW

V(VW)=VVW + WVV

VIV) = (V)VV
V(A-B)=(A-V)B+ (B-V)A

+AX(VxB)+Bx (VxA)

V. (A+B)=V-A+V-B

V- (VA)=VV-A+A -VV
V-(AxB)=B-VxA-A-VxB
Vx(A+B)=VxA+VxB
Vx(VA)=(VV)xA+VVxA
V- (VxA)=0

V- (VV) = V2V

V x (VV) =0
Vx(VxA)=V(V-A) - VA

Integralidentiteter:

/VVdv = 7{ Vds
v S

/V-Adv = ]{ A -dS (Divergensteoremet)
S

/VxAdv:j{deA
v S

/V x A-dS = 7§ A -dl (Stokes’ teorem)
s c
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