
Bevegelsesligninger  
 𝒔(𝑡)=∫𝒗∙𝑑𝑡 
 𝒗(𝑡)=𝑑𝒔/𝑑𝑡    
 𝒂(𝑡)=𝑑𝒗/𝑑𝑡        
Konstant hastighet: 
 𝒔=𝒔𝟎+ 𝒗∙𝑡  
Konstant akselerasjon: 
 𝒂=𝒗/𝑡  
 𝒔=𝒔𝟎+𝒗𝟎𝑡+𝒂𝑡/2 
 

Sirkelbevegelse 
 𝑎=  𝑣2/𝑟  
𝐹=  𝑚𝑣2/𝑟 
 𝜔=𝑑𝜃/𝑑𝑡 
 𝜔=𝑣/𝑟 
 𝛼=𝜔/𝑡  
 𝜔 = 2𝜋/𝑇    
 𝑓=𝜔/2𝜋  

Bevegelsesmengde 
𝒑 = 𝑚∙𝒗     (enkelt partikkel) 
𝒑 =∑𝒎𝒊𝒗𝒊  (mange-partikkel) 
 
Kraft 
𝑭=𝑑𝒑/𝑑𝑡=𝑚𝒂    
𝐆 = m𝐠 ,  der 𝑔 ≈ 9,81 𝑚/𝑠2 
 

Arbeid 
𝑊=𝑭∙𝒔 
𝑊=𝑃∙𝑡 (𝑘𝑜𝑛𝑠𝑡𝑎𝑛𝑡 𝑒𝑓𝑓𝑒𝑘𝑡) 
𝑃=𝑑𝑊/𝑑𝑡 
𝑃=𝑉∙𝐼 
P = E/t 

Motorer 
k𝑇 = 1/k𝑣  
k𝑣 = 𝜔𝑛𝑜−𝑙𝑜𝑎𝑑/𝑉𝑝𝑒𝑎𝑘   
𝜏 = k𝑇𝐼 
VEMF = kv𝜔 
𝑽motor = 𝑰·𝑹 + 𝑳·𝒅𝑰/𝒅𝒕 + 𝑽𝑬𝑴𝑭 
 

Desibel notasjon 

𝑑𝐵 = 10𝑙𝑜𝑔 (
𝑃2
𝑃1
) 

𝐿𝑑𝐵 = 20 log(
𝐿2
𝐿1
) 

 

Sampling 

𝑓𝑁𝑦𝑞𝑢𝑖𝑠𝑡 =
𝑓𝑆𝑎𝑚𝑝𝑙𝑒
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Elektronikk 
𝑉 = 𝑅𝐼 
𝑉𝑅𝑀𝑆 = √2𝑉𝑝/2 
𝑋𝐶 = 1/(2𝜋𝑓𝐶) 
Utladning kondensator og spole 
𝜏 = 𝑅𝐶  og  𝜏 = L/R 
𝑉 = 𝑉0𝑒(-𝑡/𝜏) 

Thevenin og Norton 
𝑅𝑡ℎ = 𝑅𝑛𝑜  
𝑉𝑡ℎ = 𝐼𝑛𝑜𝑅𝑛𝑜  
𝑉𝑡ℎ/𝑅𝑡ℎ = 𝐼𝑛𝑜 
 

 

 
  



 


