Kjoretid pé grafalgoritmer

For hver grafalgoritme, kryss av pa den (laveste) korrekte kjoretidskompleksiteten.
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Korte beskrivelser av algoritmene:

« DFSFull: Besgker alle noder i en graf neyaktig én gang (dybde-forst)
+ Prim: Finner et minimalt spenntre av en gitt graf

+ TopSort: Gir en topologisk ordning av nodene i en gitt graf

« BellmanFord: Finner korteste stier fra én til alle andre noder



