
ADAS: Førerassistanse



Hvilke faktorer påvirker sjåførers tillit til AI i kjøretøy? 



Bakgrunn
- Autonome kjøretøy har lenge kjørt på veiene 

(Google prøveprosjekt fra 2009)

- Utvikling

- Begynte å se på autonome hjelpemidler

- Førerassistanse

- Bruk og kontekst 

- Tillit



Metoder 

● Observasjon
● Intervju 
● Prototyping
● Evaluering



Funn

● Faktorer som påvirker tillit

- Forventninger

- Kontekst

- Feiltakelser

- Feedback

● Informasjon om avgjørelser 

= jevne ut forventninger + øke innsikt i tillit og teknologi til systemet.



Prototype - forklaring og begrunnelse av valg 

1.1: Forklar tydelig hva som ble utført.

1.2: Begrunn hvorfor det ble utført. 

https://youtu.be/vZuOgiUgGIA


Læringsutbytte

● Generell kunnskap om AI
● Tillit, forventninger og forhold til AI
● Vanskelig å prototype for AI

○ Uforutsigbart
○ Tilpasser seg
○ Utilgjengelig
○ Sikkerhet
○ Hvordan balansere feedback?
○ Hvordan evaluere?
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