ADAS: Fgrerassistanse

AEB ( Emergency Braking)

LDW (Lane Departure Warning)

HBA (High Beam Assist)

ACC (Adaptive Cruise Control)
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TJA (Traffic Jam Assist)




Hvilke faktorer pavirker sjaforers tillit til Al i kjoretoy?




Bakgrunn

Autonome kjaretay har lenge kjgrt pa veiene e
(Google praveprosjekt fra 2009)
Utvikling

Begynte a se pa autonome hjelpemidler

Forerassistanse

Bruk og kontekst
Tillit




Metoder

Observasjon
Intervju
Prototyping
Evaluering




Funn

e Faktorer som pavirker tillit
- Forventninger
- Kontekst
- Feiltakelser

- Feedback

e Informasjon om avgjgrelser

= jevne ut forventninger + gke innsikt i tillit og teknologi til systemet.



Prototype - forklaring og begrunnelse av valg

1.1: Forklar tydelig hva som ble utfart.

1.2: Begrunn hvorfor det ble utfart.

Nodbrems

Fartsjustering

Lane assist

Perspektiv 1:
forklaring og

begrunnelse

Jeg foretok et
nedbrems. Et objekt ble
observert 5 meter foran

| kjorefeltet.

Jeg justerte farten til 15
km/h. Jeg observerte
en heyere hastighet

enn fartsgrensen.

Jeg justerte bilen
tilbake i kjorefeltet. Jeg
observerte deg utenfor

vegoppmerkingen.

Perspektiv 2: kun

forklaring

Jeg foretok et
ngdbrems.

Jeg justerte farten til 15
km/h.

Jeg justerte bilen
tilbake i kjorefeltet.



https://youtu.be/vZuOgiUgGIA

Laeringsutbytte

e Generell kunnskap om Al
e Tillit, forventninger og forhold til Al
e Vanskelig a prototype for Al

@)

o 0 O O O

Uforutsigbart

Tilpasser seg

Utilgjengelig

Sikkerhet

Hvordan balansere feedback?
Hvordan evaluere?
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