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[1]: import numpy as np

np.set_printoptions(suppress=True, legacy='1.25')

import sympy as sy

sy.init_printing(use_unicode=True) # gir pennere utskrifter

1 Grunleggende operasjoner

Betrakt en matrise i numpy

[2]: A = np.array([[0, 1],

[1, 0]])

Matriseprodukt i numpy

[3]: B = A @ A

B

[3]: array([[1, 0],

[0, 1]])

Man kan bruke string-representasjon i f-stringer

[4]: print(f”B:\n{B}”)

B:

[[1 0]

[0 1]]

Betrakt en matrise i sympy

[5]: A = sy.Matrix([[0, 1],

[1, 0]])

Matriseprodukt i sympy
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[6]: B = A * A

B

[6]:

�
1 0

0 1
�

2 Radreduksjon

sympy.Matrix har rref(), som gir et par av den radreduserte trappeformen av matrisen og en

liste med indeksene (0-basert) til pivotsøylene

[7]: A = sy.Matrix([[2, 1, 1, 4],

[1, 3, -2, 7],

[-1, 2, -3, 3]])

A

[7]: ⎡
⎢⎢⎢⎢⎢⎢⎣

2 1 1 4

1 3 −2 7

−1 2 −3 3

⎤
⎥⎥⎥⎥⎥⎥⎦

[8]: B = A.rref()

B

[8]: ⎛
⎜⎜⎜⎜⎜⎜⎝

⎡
⎢⎢⎢⎢⎢⎢⎣

1 0 1 1

0 1 −1 2

0 0 0 0

⎤
⎥⎥⎥⎥⎥⎥⎦ , (0, 1)

⎞
⎟⎟⎟⎟⎟⎟⎠
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